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Prof. Dr. Alfred Toth 

Zeichenzusammenhänge in Situationsklassen 

1. In Toth (2025) hatten wir aus systemischen Umgebungsklassen der 

allgemeinen Form 

UZKl = (Ulo, S, Uro) = (3A.2R, xA. yR | 2R.1I, yR.zI) 

Situationsklassen mit trajektierten Umgebungen der Form 

SZKl = ((xA. yR | 2R.1I), (3A.yR | 2R.zI)) 

konstruiert. 

2. Im folgenden bestimmen wir die Zeichenzusammenhänge in den 2 mal (3! 

= 6) = 12 semiotischen Situationsklassen. 

3A.2R  xA. yR | 2R.1I   yR.zI 

SZKl1 = ((xA. yR | 2R.1I), (3A.yR | 2R.zI)) 

3A.1R  xA.zR  | 1R.2I   zR.yI 

SZKl2 = ((xA.zR | 1R.2I), (3A.zR | xA. yI)) 

2A.3R  yA.xR  | 3R.1I   xR.zI 

SZKl3 = ((yA.xR | 3R.1I), (2A.xR | 3R.zI)) 

2A.1R  yA.zR  | 1R.3I   zR.xI 

SZKl4 = ((yA.zR | 1R.3I ), (2A.zR | 1R.xI)) 

1A.3R  zA.xR  | 3R.2I   xR.yI 

SZKl5 = ((zA.xR | 3R.2I), (1A.xR | 3R.yI)) 

1A.2R  zA.yR  | 2R.3I   yR.xI 

SZKl6 = ((zA.yR | 2R.3I ), (1A.yR | 2R.xI)) 

Realitätsthematiken 

 Ulo     S     Uro 

zA.yR   1A.2R | yR.xI   2R.3I 

SRKl1 = ((1A.2R | yR.xI), (zA.2R | yR.3I)) 

yA.zR   2A.1R | zR.xI   1R.3I 

SRKl2 = ((2A.1R | zR.xI), (yA.1R | zR.3I)) 
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zA.xR   1A.3R | xR.yI   3R.2I 

SRKl3 = ((1A.3R | xR.yI), (zA.3R | xR.2I)) 

xA.zR   3A.1R | zR.yI   1R.2I 

SRKl4 = ((3A.1R | zR.yI), (xA.1R | zR.2I)) 

yA.xR   2A.3R | xR.zI   3R.1I 

SRKl5 = ((2A.3R | xR.zI ), (yA.3R | xR.1I)) 

xA.yR   3A.2R | yR.zI   2R.1I 

SRKl6 = (( 3A.2R | yR.zI), (xA.2R | yR.1I)) 
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